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1 Dokiimantasyon verileri

1.1 Kurallar

1.1.1 ikaz igaretleri
Asagidaki ikaz isaretleri kullanilir:

A TEHLIKE! Agir viicut yaralanmalarina veya dogrudan élime sebep olabilecek tehlikeler igin.

A iKAZ! Agir viicut yaralanmalarina veya &liime sebep olabilecek olasi tehlikeli durumlar igin.

DIKKAT! Hafif viicut yaralanmalarina veya maddi hasarlara yol agabilecek olasi tehlikeli durumlar
A icin.

1.1.2 Semboller
Asagidaki semboller kullanilir:

Kullanmadan énce kullanim kilavuzunu okuyunuz

KCC-REM-HLT-PD-E

Acma / Kapatma tusu

Olgtim tusu

Meni tusu

Silme tusu (Clear)

Sag tus

AVMOERE -]

Sol tus

1.1.3 Tipografik isaretler
Asagidaki tipografik dzellikler bu teknik dokiimantasyonda 6nemli metin pasajlarina isaret eder:

1] ‘ Sayilarin her biri bir resmi isaret eder.

1.2 Bu dokiiman hakkinda

» Galistirmadan 6nce kullanim kilavuzunu mutlaka okuyunuz.

» Alet Gzerindeki detayh kullanim kilavuzuna, eklere ve wwwe.hilti.com adresindeki glincellemelere de
dikkat ediniz.

» Bu kullanim kilavuzunu daima aletle birlikte muhafaza ediniz.

» Aleti, tguncl kisilere sadece kullanim kilavuzu ile birlikte veriniz.

1.3 Uriin bilgileri

Hilti Urlnleri profesyonel kullanicilarin kullanimi igin dngdrilmustir ve sadece yetkili personel tarafindan

kullanilabilir ve bakimi yapilabilir. Bu personel, meydana gelebilecek tehlikeler hakkinda &zel olarak egitim

g6rmis olmaldir. Aletin ve ilgili yardimci gereglerin egitimsiz personel tarafindan usuliine uygun olmayan

sekilde kullanilmasi ve amaglar disinda calistirimasi sonucu tehlikeli durumlar s6z konusu olabilir.

Tip tanimi ve seri numarasi, tip plakasi lizerinde belirtilmistir.

» Seri numarasini asagidaki tabloya aktarin. Uriin bilgileri acente veya servis merkezini aradiginizda
sorulabilir.

Uriin verileri

Lazer uzaklik élgme aleti PD-E
Nesil 01
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Seri no.

1.4 Uriin iizerindeki lazer bilgisi

Lazer bilgisi — Sayfa 192

Lazer bilgisi
Lazer sinifi 2, IEC60825-1/EN60825-1:2007 normunu temel alir ve CFR 21 §

LASER RADIATION - DO NOT
;% g STARE INTO BEAM
620-690nm/0.95mW max.

CLASS Il LASER PRODUCT

1040 (Lazer bildirimi 50) direktifine uygundur.

Lazer sinifi 2. Dogrudan isina bakmayiniz. Isini dogrudan insanlarin izerine
% 2 veya galismayla alakasi olmayan kisilerin bulundugu ortamlara dogrultmayiniz.

Atiklarin geri dénisimu yapilmahdir.

&

2 Giivenlik

2.1 Giivenlik uyarilan

2.1.1 Temel giivenlik talimatlan

Kilavuzun her béliimiinde bulunan giivenlik teknigi uyarilarinin yaninda asagidaki kurallar her zaman
uygulanmaldir. Aletin ve ilgili yardimci gereglerin egitimsiz personel tarafindan usuline uygun olmayan
sekilde kullanilmasi ve amagclar diginda calistinimasi sonucu tehlikeli durumlar s6z konusu olabilir.

>

>

Tum glvenlik uyarilarini ve kullanim talimatlarini muhafaza ediniz.

Alet ile caligirken dikkatli olunuz, hareketlerinize dikkat ediniz ve mantikli davraniniz. Yorgun veya ilaglarin,
uyusturucunun ya da alkolln etkisi altinda oldugunuzda Griini kullanmayiniz. Uriinin kullanimi sirasindaki
bir anlik dikkatsizlik ciddi yaralanmalara neden olabilir.

Higbir emniyet tertibatini devre disi birakmayiniz ve hicbir uyari ve ikaz levhasini gikarmayiniz.

Uriiniin uygun olmayan bir bigimde acilmasi durumunda, sinif 2'yi asan lazer isinlar yayilabilir. Uriin
sadece Hilti servisi tarafindan onariimaldir.

Uriin Gizerindeki manipiilasyonlara veya degisikliklere izin verilmez.

Her kullanimdan 6nce Griiniin dogru calisip galismadigini kontrol ediniz.

Cam veya diger nesnelerin icinden yapilan él¢iimler, 6lgiim sonuglarini yaniltabilir.

Olgtim kosullarinin hizl bir sekilde degismesi durumunda (6rnegin lazer isinlarinin 6niinden gegen insanlar)
6lgim sonuclarinda yanlislik olabilir.

Uriinii glinese karsi veya baska giiglii 1sik kaynaklarina karsi konumlandirmayiniz.

Cevre etkilerini dikkate aliniz. Yangin veya patlama tehlikesi olan yerlerde aleti kullanmayiniz.

Kullanim kilavuzundaki ¢alistirma, bakim ve onarim bilgilerine dikkat ediniz.

2.1.2 Genel giivenlik 6nlemleri

Uriinii kullanmadan énce hasar olup olmadigini kontrol ediniz. Hasarlar Hilti servisinde onariimalidir.

Bir dismeden sonra veya diger mekanik etkilere maruz kaldiginda Urliniin hassasiyeti kontrol edilmelidir.
Uriin, zorlu santiye kullanimlari icin tasarlanmis olmasina ragmen diger 6lciim aletleri gibi bakimi ézenle
yapilmalidir.

Kullaniimayan uriinler kuru, yliksek veya ¢cocuklarin ulasamayacagi kapal bir yerde muhafaza edilmelidir.
Bu Urlin cocuklar tarafindan kullaniimamaldir.

Ulusal is guivenligi gereksinimlerini dikkate aliniz.

2.1.3 Galisma yerinin gereken sekilde diizenlenmesi

>

Merdiven (zerindeki galigmalarda anormal duruslardan kagininiz. Gdivenli bir durus saglayiniz ve her
zaman dengeli durunuz.

Olgtim yapilan yeri emniyete aliniz ve Griiniin kullanimi sirasinda lazer isininin diger kisilere veya kendinize
dogrultulmamasina dikkat ediniz.

Uriin, sicakhigin cok diisiik oldugu bir ortamdan daha sicak bir ortama getirildiginde veya tam tersi
oldugunda Uriin kullaniimadan énce ortam sartlarina uygun sicakliga ulasana kadar beklenmelidir.
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» Urlinii sadece belirtilen kullanim sinirlan igerisinde kullaniniz.
» Hatali dlcimleri dnlemek icin lazer ¢ikis camini temiz tutunuz.
> Ulkeye 6zgu kazalarin dnlenmesi ile ilgili talimatlara dikkat ediniz.

2.1.4 Lazer aletleri ile giivenli calisma

» Lazer sinifi 2/Class |l dahilindeki aletler sadece egitimli kigiler tarafindan kullanilmalidir.

Lazer 1sinlar g6z hizasina yukseltiimemelidir.

Lazer iginlarinin ayna benzeri yansitici yizeylere denk gelmemesi icin ilgili énlemler alinmalidir.
Kisilerin isindan dogrudan etkilenmeyeceginden emin olmak igin saglam énlemler alinmaldir.

Lazer iginlan kontrol edilmemis alanlardan gikmamalidir.

Kullaniimadiginda lazeri kapatiniz.

Kullaniimayan lazer aletleri, izinsiz kisilerin erigsiminin miimkiin olmadidi yerlerde muhafaza edilmelidir.

v

v

vVY vy

2.1.5 Elektromanyetik uyumluluk

Aletin ilgili ydnetmeliklerin en zorlu taleplerini yerine getirmesine ragmen Hilti, hatali isleme neden olabilecek,
aletin yuksek i1sinlama dolayisiyla hasar gérmesini engelleyemez. Bu durumda veya emin olmadiginiz diger
durumlarda kontrol dlglimleri yapilmalidir. Hilti ayrica bu gibi durumlarda diger aletlerin (6rn. ucaklardaki
navigasyon donanimlari) zarar gérmeyecegini garanti etmez. Alet A sinifina karsilik gelir; oturma alanlarindaki
bozukluklar engellenemeyebilir.

Sadece Kore igin: Bu lazerli mesafe 6lgme aleti endustriyel bolgelerde ortaya ¢ikan elektromanyetik dalgalara
uygundur (Sinif A). Kullanici bu durumu g6z éniinde bulundurmali ve yerlesim bolgelerinde bu lazerli mesafe
olgme aletini kullanmamalidir.

3 Tanimlama

3.1 Uriine genel baks fl

@  Arka dayanak yiizeyleri Sa§ tus

(®  Arkadayanak LED referans gostergesi @  Bileklik baglanti yeri

® Soltus @  Silme tusu (Clear)

@  Meniitusu @  aing digli

®  Olgtim tusu Olgtim ucu

®  Grafik gérintiisii @@  Lazer gikisi ve alis mercegi
@  On dayanak LED referans gostergesi Optik vizér

Yan dlgiim tusu @  1/aing disli

® Acma/Kapatma tusu

3.2 Usuliine uygun kullanim

Tanimlanan urlin bir lazerli mesafe 6lgme aletidir. Tekli dlgtimler ve sirekli mesafe 6lgiimleri igin tasarlanmistir.
iigili mesafeler hareketsiz hedeflerin tiimiinde &lgtilebilir (yani beton, tas, ahsap, plastik, kadit vb.). Prizmalar
ve benzer yiksek yansitici 6zellikli hedefler gegerli degildir ve sonucu bozabilir.

Bu trtinde AAA tipi piller kullanilabilir.

3.3 Ekran gostergeleri aciklamasi
Ana menii

Ag! biriminin segilmesi

Boyama yuzeyinin belirlenmesi

Basit pisagor

Yuzeyleri ve hacimleri 6icme

Ozel fonksiyonlarin secilmesi

ENCIRSIE IR
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Trapez fonksiyonunun segilmesi

Pisagor fonksiyonunun segilmesi
Yatay ve gapraz mesafeler igin en az bir dik agi gereklidir.

Ayarlarin secilmesi

& [ [

Dolayl élgtimlerin yapilmasi
Hareketsiz cisimler (6rnegin duvarlar) Gzerindeki dlguimler icin belirli bir agi gerekli degildir.

Genel gecerli semboller

Pillerin sarj durumu

Olgiim gubugu agilmadi

Olgiim gubugu agild

Olgiim

Mesafelerin toplanmasi

Mesafelerin ¢ikariimasi

Segili

Segili degil

Olguim siresinin segilmesi

BN RO

Hesap makinesinin segilmesi

n
w

3

1 birimi alt meniisii

Yiizde cinsinden artis

Metrik birimler

imperyal birimler

Derece cinsinden artis

EENEYE

Yiizey ve hacim ol¢iimii icin alt menii

m Dikdértgen alanlarin élgilmesi

A Uggen alanlarin élgiilmesi

@ Hacim élgima

8 Silindir hacminin dlgilmesi

Ozel fonksiyonlar icin alt menii

Dig 6lgim modunun segilmesi

@
O Otomatik parlaklik sensériniin secilmesi

y Boyama yiizeyinin belirlenmesi
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Sinir belirleme fonksiyonunun segilmesi

Min./Maks. delta fonksiyonunun segilmesi

e
G Zamanlayicinin segilmesi
o Ofset fonksiyonunun segilmesi
P_-I Veri hafizasinin secilmesi
Trapez fonksiyonu icin alt menii
D 3 mesafenin dlgllmesi
9 2 mesafe, 1 aci 6lcimu
Pisagor fonksiyonu icin alt meni
l7 Basit pisagor
< Cift pisagor

Birlestirilmis pisagor

Ayarlar icin alt meni

Olgtim birimi. Olctim biriminin segilmesi: ffMetre ElJSantimetre [lMilimetre

Olgiim referanslan. Olgtim referansinin segilmesi: [|On kenar [lArka taraf dislisi At taraf diglisi

Ag! birimi. Agl biriminin segilmesi: [£]Y(izde cinsinden artis [£fMetrik birimler [dimperyal birimler
‘Derece cinsinden artis

Uzman modunun segilmesi

Favori listesinin degistiriimesi

Olglim gubugunun etkinlestiriimesi

1
y Sesi agma / kapatma
1 Strekli lazerin segilmesi
LTt
O Otomatik parlaklik sensériiniin segilmesi

Egim sensoru kalibrasyonu

Alet bilgisinin gdérintilenmesi

Fabrikaya ayarlarina geri alma

Dolayh

Slclimler icin alt menii

Dolayli yatay mesafenin élgtimesi

Dolayl dikey mesafenin dlgilmesi

£
A
i

Tavanda élgtimlerin yapilmasi
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Dolayli dikey mesafe Il 8lcimu

4

3.4 Teslimat kapsami
Lazerli mesafe 6lgme aleti, 2 pil, kullanim kilavuzu, Uretici sertifikasi.

Uyan
Uriin igin izin verilen diger sistem Grlnlerini Hilti Center'da veya su adreste bulabilirsiniz:
www.hilti.com.

4 Teknik veriler

CGalisma sicakhig -10°C ... 50°C
(14 °F ... 122 °F)
Mesafe ol¢ciimii hassasiyeti (20, standart sapma) +1,0 mm
Egim 6l¢limii hassasiyeti (20, standart sapma) +0,2°
Agirhik (piller dahil) 1659
(5,8 ons)
Depolama sicakligi -30°C ...70°C
(=22 °F ... 158 °F)
EN 60825-1:2007 uyarinca lazer sinifi Lazer sinifi 2
IEC 60529 uyarinca koruma sinifi IP 65
Giic kaynag: 1,5V

5.1 Temel fonksiyonlar
Sol veya sag tus aracilidiyla istediginiz fonksiyona gecis yapiniz.
» Bir fonksiyon segimi igin 6lciim tusuna basarak onaylayiniz.

5.2 Pillerin takilmasi E

Uyarni
Pil kutuplarinin dogru yénde olmasina dikkat ediniz. Pilleri sadece cift olarak degistiriniz. Hasarli pil
kullanmayiniz.

» Pil bélmesini aginiz ve pilleri yerlestiriniz.

5.3 Lazerli mesafe 6lgme aletinin acilmasi ve kapatiimasi

1. Kapaliyken aleti agmak igin Agma/Kapatma tusuna veya 6lgiim tusuna basiniz.
2. Acikken aleti kapatmak icin Acma/Kapatma tusuna basiniz.

5.4 Olciim ucu ile dlgiim &
1. Olgiim ucunu 90° aginiz. Olglim ucu simdi dayanak olarak kullanilabilir.

Uyarni

Olgme ucu, sabit bir konum hedeflendiginde aleti hizalamaya yardimci olur. Bu durum 6zellikle
dolayli trapez ve pisagor 6lgimlerinde gegerlidir. Glinku burada tahmini degerlere yonelik sonuclar
s6z konusudur.

Erisimi mUmkin olmayan yerlerde PDA 72 8lcim uzatmasini kullaniniz. Alet, élgiim uzatmasini
otomatik olarak algilar. Ekranda bir onay penceresi gorunebilir.

2. Olglim ucunu 180° aginiz. Olgiim referansi otomatik olarak degisir.
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5.5 Hedef plakasi ile élgiim [
1. Asagidaki olumsuz kosullarda mesafe 6lgumii yapmak i¢in hedef plakasini kullaniniz:
< Duvar, Ust ylizeyi nedeniyle yansima yapmiyor.
< Olgtim noktas! bir st yiizeyde bulunmuyor.
< Olglilmesi gereken mesafe gok fazla.
< Isik kosullar olumsuz (glgli glines 1s191).
2. Hedef plakasi ile yapilan dlgimlerde Olglilen mesafelere 1,2 mm ekleyiniz.

5.6 Olciim modu

5.6.1 Tekli 6lciim yapilmasi
1. Lazer isininin aktiflestiriimesi icin 6l¢iim tusuna kisa siireli basiniz.
2. Lazer isinini hedef noktaya tutunuz.
3. Olgiimiin yapilmast igin élglim tusuna kisa stireli basiniz.
< Olgiilen mesafe ekrandaki alt satirda gésterilir.
< Onceki 6lciime yénelik dlciim degderi ekrandaki ist satirda gésterilir.
4. Bagka bir 6lgim yapmak igin lazeri hedef noktaya tutunuz ve yeniden 8lcim tusu ile 6lgimi baslatiniz.

5.6.2 Siirekli 6lciim yapilmasi

;'5 Uyarni
Surekli 6lcim sirasinda, her saniye 6-10 6lgim degeri lglllr ve gorlntilenir. Lazerli mesafe dlgme
aleti, istenen mesafeye ulagilana kadar hedefe karsi hareket ettirilebilir.

1. 2 saniye sUreyle 6lgim tusuna basiniz.
< Sinyal sesi devrede ise sesli bir sinyal bildirimi yapilir.

2. istenen mesafeye ulasilana kadar lazerli mesafe 6lgme aletini hedefe dogrultunuz veya hedeften uzaklas-
tinniz.

3. Olgiim tusuna kisa siireli basiniz.
< Olglilen mesafe ekrandaki alt satirda gésterilir.
< Onceki 6lgiime yénelik dlglim degeri ekrandaki Uist satirda gésterilir.

5.7 Acl biriminin secilmesi

1. Menlide agi birimi semboluini seginiz.

2. Sol veya sag tus araciligiyla istediginiz a¢i birimine geginiz.
3. lIstenen agi birimini, 8lglim tusuna basarak seginiz.

5.8 Yiizeyleri ve hacimleri lcme

5.8.1 Dik acil yiizeylerin dlciilmesi

1. Oda genisligi icin aleti hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.
2. Oda uzunlugu icin aleti hedef noktasina hizalayiniz ve él¢giim tusuna basiniz.

5.8.2 Uggen yiizeylerin dlgiilmesi

1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve élcim tusuna basiniz.
2. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgiim tusuna basiniz.
3. Aleti, G¢lincl hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.

5.8.3 Hacim odl¢iimi

1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.
3. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgiim tusuna basiniz.

5.8.4 Silindir hacmini lcme

1. Silindir yliksekligini 6lgmek icin aleti hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.
2. Silindir gapini 6lgmek icin aleti sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve élgim tusuna basiniz.
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5.9 Ozel fonksiyonlar

5.9.1 Otomatik parlaklik sensorii
» Ozel fonksiyonlar meniisiinde, otomatik parlaklik semboliinii seciniz.

Uyarni
Otomatik parlaklik sensoéri, ortam 1siginin yetersiz oldugu durumlarda ekran aydinlatmasini otomatik
olarak ayarlar. Bu sayede pil dmrinden tasarruf edilir.

5.9.2 Boyama yiizeyi

1. Aleti, ilk oda uzunlugu igin hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgiim tusuna basiniz.
< Sonug, ara sonug olarak kaydedilir.
2. Aleti bir sonraki oda uzunluguna hizalayiniz ve élgiim tusuna basarak 6lcimi gergeklestiriniz.
< ikinci sonug, ara sonug tablosunda gériintiilenir. Koyu yazilmis ara sonug, élgiilen oda uzunluklarinin
toplamidir.
3. Tum oda uzunluklar dlguilene kadar bu iglemi tekrarlayiniz.
Oda yiksekligine gegmek igin sag tusa basiniz ve 8lgim tusu ile onaylayiniz.
5. Oda yiksekligi igin aleti hizalayiniz ve 6lgimu yapiniz.
< Oda yuksekligi 6l¢ulir ve ara sonug satirinda gérintilenir. Boyama yuizeyi hemen hesaplanir ve sonug
satinnda gorintilenir.

>

5.9.3 Sinir belirleme fonksiyonu

1. Mesafeyi manuel olarak giriniz. Bunun igin sol veya sag tus yardimiyla klavye sembolini seciniz ve dlgim
tusuna basarak onaylayiniz.

2. Uygun sayilari seginiz ve 6lgim tusuna basarak onaylayiniz.

iigili degeri onaylamak icin sag alt késedeki onay semboliinii seginiz.

4. Bayrak sembollni seciniz.
< Segtiginiz mesafe simdi iki bayrak arasinda goérintulenir.

5. Olgiime baglamak igin &lglim tusuna basiniz.
< Ekrandaki oklar, aleti hangi yonde hareket ettirmeniz gerektigini gosterir. Hedef mesafeye ulastiginizda

mesafenin lzerinde veya altinda siyah oklar géruntdlenir.

6. Mesafeyi cogaltmak icin aleti hareket ettirmeye devam edin. Sag tarafta ilgili mesafeyi &nceden ne siklikta
degistirdiginiz gorintilenir.

7. Olgimi sonlandirmak igin 8lgiim tusuna basiniz.

«

Uyarni
Sinir belirleme mesafesine ulasildiginda géstergede giincel referans gorindir.

Uyari

Manuel girig yerine gerekli mesafe icin élgiim de yapilabilir. Bunun igin minferit lgim sembollinu
seginiz ve 6lgiim tusu ile onaylayiniz.

5.9.4 Min./Maks. delta fonksiyonu

1. Ozel fonksiyonlar meniisiinde min./maks. delta fonksiyonu semboliinii seginiz.
2. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve 6élgiim tusuna basiniz.
3. Olclimii sonlandirmak icin 8lgiim tusuna basiniz.

< Son dlgulen mesafeler sonug satirinda gorintilenir.

5.9.5 Veri hafizasi
1. Ozel fonksiyonlar mentisiinde, veri hafizasi semboliinii seginiz.

Uyan
Alet, grafik sembolleri dahil 30 gdstergeyi hafizaya alabilir. Veri hafizasinda énceden kayith 30
gosterge mevcutsa yeni bir gdstergenin kaydedilmesi sirasinda en eski gdsterge otomatik olarak
silinir.

2. Veri hafizasini silmek icin veri hafizasi géstergesinde C tusuna 2 saniye basili tutunuz.
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5.10 Trapez fonksiyonu

5.10.1 Trapez fonksiyonu (3 mesafe)
1. Trapez fonksiyonlari menusiinde 3 mesafe icin trapez fonksiyonu sembolini seginiz.
2. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.
< ik mesafenin élgliimesinden sonra grafik, otomatik olarak sonraki mesafenin élgiilmesini ister.
3. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.
4. Aleti, tcuncl hedef noktasina hizalayiniz ve élcim tusuna basiniz.

5.10.2 Egimli trapez fonksiyonu (2 mesafe, 1 aci1)

1. Trapez fonksiyonlar menusiinde egimli trapez fonksiyonu sembollni seginiz.
2. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.
3. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve dlgiim tusuna basiniz.

5.11 Pisagor fonksiyonu

5.11.1 Basit pisagor

1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve él¢iim tusuna basiniz.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve élglim tusuna basiniz.

Uyarn
Kesin 6lglim sonuglarinin elde edilebilmesi igin ikinci mesafe, hedef mesafeye gére dik acil
konumda olmalidir.

5.11.2 Gift pisagor
1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve élcim tusuna basiniz.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve élglim tusuna basiniz.

Uyan
Kesin 6lglim sonuglarinin elde edilebilmesi icin ikinci mesafe, hedef mesafeye goére dik acil
konumda olmalidir.

3. Aleti, G¢lincl hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.

5.11.3 Birlestirilmis pisagor

1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve dlglim tusuna basiniz.
3. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.

5.12 Ayarlar

5.12.1 Fauvori listesinin degistirilmesi
1. Degistirmek istediginiz fonksiyona gidiniz ve él¢im tusu ile onaylayiniz.
2. lIstenen fonksiyona gidiniz ve élglim tusu ile onaylayiniz.

5.12.2 Olciim cubugunun etkinlestiriimesi
1. ligili sayiy1 ayarlayiniz ve degeri élglim tusu ile onaylayiniz.
2. Degeri onaylamak i¢in onay sembolini seginiz.

5.12.3 Egim sensorii kalibrasyonu

1. Aleti yatay bir ylizeye koyunuz ve dlgim tusuna basiniz.
2. Aleti 180° dondiriinliz ve 6lgiim tusuna basiniz.
< EQim sensori artik kalibre edilmistir.

199



5.13 Dolayh dl¢iimler

5.13.1 Dolayh yatay mesafe

» Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.
< Mesafe ve edim agisi 6l¢Ulur ve ara sonug satirinda gorintilenir.
< Hedef mesafe hemen hesaplanir ve sonug satirinda gériintilenir.

5.13.2 Dolayh dikey mesafe (2 aci, 2 mesafe)
1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.

< Ik mesafe ve aci lciiliir ve ara sonug satirinda gériintilenir.

< Daha sonra grafik, otomatik olarak ikinci mesafenin dlciimesini ister.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgiim tusuna basiniz.

< Hedef mesafe hemen hesaplanir ve sonug satirinda gértntlenir.

5.13.3 Tavan élciimleri

1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve élgiim tusuna basiniz.

< Ik mesafe ve aci lciiliir ve ara sonug satirinda gériintilenir.

< Daha sonra grafik, otomatik olarak ikinci mesafenin dl¢llmesini ister.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 8lgim tusuna basiniz.

< Hedef mesafe hemen hesaplanir ve sonug satirinda gérintilenir.

5.13.4 Dolayh dikey mesafe Il (2 aci, 1 mesafe)
1. Aleti, hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.

< Ik mesafe ve aci 8lciiliir ve ara sonug satirinda gérintilenir.

< Daha sonra grafik, otomatik olarak ikinci mesafenin él¢llmesini ister.
2. Aleti, sonraki hedef noktasina hizalayiniz ve 6lgim tusuna basiniz.

< Hedef mesafe hemen hesaplanir ve sonug satirinda gérintilenir.

6 Bakimi, tasinmasi ve depolanmasi

6.1 Temizlik

» Mercege parmaklarinizla dokunmayiniz.
» Mercegi hava Ufleyerek veya temiz, yumusak bir bezle temizleyiniz.
» Saf alkol veya su haricinde sivi kullanmayiniz.

6.2 Tasima

Uyan
Urtini génderirken akdileri ve pilleri izole etmeniz veya Urlinden ¢ikarmaniz gerekir.

» Ekipmanin gdnderiimesi veya nakliyesi icin Hilti ambalajini veya es degerdeki bir ambalaji kullaniniz.

6.3 Depolama ve Kurutma

» Urinii nemli yerlerde muhafaza etmeyiniz. Aleti depolamadan énce kurutunuz.

» Ekipmanin depolanmasi ve tasinmasi sirasinda "Teknik veriler" altinda belirtilen sicaklik sinir degerlerine
dikkat ediniz.
» Aleti uzun sireli depoladiktan sonra veya uzun sireli nakliye sonrasi bir kontrol 8lcimi uygulanmahdir.
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iKAZ
A Yaralanma tehlikesi. Usuliine uygun olmayan imha nedeniyle tehlike.

» Donanimin usuliine uygun olmayan bigimde imha edilmesi asagidaki olaylara sebebiyet verebilir:
Plastik parcalarin yanmasi sirasinda kisilerin hastalanmasina sebep olabilecek zehirli gazlar ortaya
Glkabilir.  Piller hasar goérir veya ¢ok Isinirsa, patlayabilir ve zehirlenmelere, yanmalara, cilt
tahriglerine veya cevre kirliligine neden olabilir. Uygun olmayan sekilde imha etmeniz halinde
donanimin yetkisiz kisilerce hatali kullaniimasina yol agarsiniz. Ayrica siz ve Gglinclu sahislar agir
yaralanabilirsiniz ve ¢evre kirlenmesi s6z konusu olabilir.

&5 Hilti Grlinleri yliksek oranda tekrar kullanilabilen malzemelerden (retilmistir. Geri déniistim igin gerekli
kosul, usulline uygun malzeme ayrimidir. Cogu tlkede Hilti eski aletlerini yeniden degerlendirmek lizere geri
alir. Bu konuda Hilti musteri hizmetlerinden veya satis temsilcinizden bilgi alabilirsiniz.

Kullaniimig elektronik ve elektrikli el aletlerine iliskin Avrupa Direktifi ve ulusal yasalardaki uyarlamalar
gergevesinde, kullanilimis elektrikli el aletleri ayri olarak toplanmali ve gevreye zarar vermeden geri ddnlisim
islemleri saglanmalidir.

TP
}v‘ » Elektrikli el aletlerini ¢dpe atmayiniz!
3

8 Uretici garantisi

» Garanti kosullarina iliskin sorulariniz igin Iitfen yerel Hilti is ortaginiza bagvurunuz.

9 AB Uygunluk beyani

Uretici

Hilti Aktiengesellschaft
Feldkircherstrasse 100
9494 Schaan
Liechtenstein

Bu Uriinlin agagidaki yénetmeliklere ve normlara uygun oldugunu kendi sorumlulugumuzda agikliyoruz.

Tanim Lazer uzaklik dlgme aleti
Tip tanimlamasi PD-E

Nesil 01

Yapim yili 2010

ilgili yénergeler: e 2004/108/EG

« 2014/30/EU
« 2011/65/EU

iigili normlar: ¢ ENISO 12100
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